Wykaz pytań na egzamin dyplomowy
kierunek Mechatronika
studia I - go stopnia 

1. Podstawowe elementy robota.
2. Łańcuchy kinematyczne i stopnie swobody robotów.
3. Przeguby w robotach.
4. Klasyfikacja robotów.
5. Podział robotów przemysłowych.

6. Przestrzeń robocza robotów. Przestrzeń kolizyjna.
7. Klasyfikacja i zastosowania robotów przemysłowych.
8. Sensoryka, sensory analogowe, binarne i cyfrowe.
9. Chwytaki robotów.
10. Budowa przetwornika pomiarowego.
11. Zastosowania tensometrów.
12. Zastosowania magnetorezystorów.
13. Rodzaje czujników temperatury.
14. Przetwarzane pojemnościowe sygnałów.
15. Przetwarzanie piezoelektryczne.
16. Bramki optyczne.
17. Światłowody.
18. Sterowniki PLC.

19. Sterowniki mikroprocesorowe.

20. Zastosowania reometrów.
21. Podstawowe modele reologiczne cieczy.
22. Krzywe płynięcia cieczy.
23. Rodzaje przepływów w reologii.
24. Sprzęgła i hamulce wiskotyczne.
25. Normy. Zakres i konieczność ich stosowania. Przykłady wykorzystania norm 
w budowie maszyn.

26. Rysunek złożeniowy, a rysunek wykonawczy.

27. Rodzaje linii stosowanych w rysunku technicznym. Zalecane grubości linii.

28. Przekroje w rysunku technicznym.
29. Podziałki rysunkowe. Przykładowe wartości znormalizowane.

30. Metody rzutowania prostokątnego (europejska i amerykańska).

31. Rzuty aksonometryczne i ich przeznaczenie.

32. Widok, widok cząstkowy, przekrój.

33. Oznaczanie i kreskowanie przekrojów. Przykłady.

34. Zasady ogólne przedstawiania i rysowania części maszyn.

35. Wymiarowanie ścięć krawędzi pod kątem 45o.

36. Wymiarowanie szeregowe, równoległe i mieszane.

37. Przykłady oznaczeń chropowatości powierzchni.

38. Wymiar nominalny, odchyłka wymiaru, pole tolerancji. sposób oznaczania tolerancji.

39. Pasowanie luźne, mieszane i ciasne. Sposób oznaczania.

40. Oznaczenia tolerancji kształtu i położenia (bicie promieniowe, równoległość, walcowość, prostoliniowość).

41. Przedstawianie połączeń śrubowych.

42. Rysowanie kół zębatych.
43. Wpływ węgla na strukturę i właściwości stali.
44. Rodzaje żeliwa, ich struktura, właściwości i zastosowanie.
45. Rodzaje stali, ich struktura, właściwości i zastosowanie.
46. Charakterystyka stopów nieżelaznych.
47. Zastosowanie tworzyw sztucznych.
48. Obróbka cieplna stali. Hartowanie stali stopowych.
49. Klasyfikacja substancji ze względu na ich właściwości magnetyczne. 

50. Dokładności wykonania części maszyn.
51. Niepewność pomiaru elementów maszyn.
52. Sposoby pomiarów gwintów.
53. Pasowania części maszyn.
54. Sposoby pomiaru parametrów kół zębatych.
55. Zakres prac projektowych i kolejność realizacji ich etapów.
56. Połączenia spawane, lutowane, nitowane i klejone.

57. Połączenia rozłączne. 

58. Połączenia gwintowe, charakterystyka i obliczanie, przykłady ich zastosowań.
59. Rodzaje przekładni mechanicznych.
60. Przekładnie zębate: klasyfikacja, zastosowania. 

61. Konstrukcja przekładni pasowych.
62. Charakterystyka cieczy roboczych stosowanych w układach hydraulicznych.
63. Proces korozji, metody ochrony przed korozją.
64. Programy komputerowe wspomagające opracowanie dokumentacji konstrukcyjnej.

65. Napęd elektrohydrauliczny i elektropneumatyczny.

66. Podstawowe alternatywne źródła energii (słońce, wiatr, biomasa, energia wody).
67. Rodzaje źródeł zasilania obwodów elektrycznych.

68. Prawo Ohma. Pomiar oporności.
69. Prawa Kirchoffa. Łączenie oporników.
70. Zasada działania prądnicy elektrycznej i silnika elektrycznego.
71. Opór elementów RCL dla prądu sinusoidalnie zmiennego.
72. Połączenia gwiazda - trójkąt w silnikach elektrycznych.
73. Transformatory.
74. Obwody magnetyczne.
75. Zastosowania multimetru i oscyloskopu.
76. Wzmacniacze różniczkujące i całkujące.
77. Definicje naprężeń. 

78. Naprężenia a odkształcenia.

79. Zasady statyki.
80. Para sił i moment pary sił.
81. Warunki równowagi płaskiego układu sił.
82. Ruch punktu po okręgu: położenie, prędkość, przyspieszenie. 
83. Przykłady obliczenia naprężeń przy rozciąganiu, zginaniu, skręcaniu oraz ścinaniu.
84. Hipotezy wytrzymałościowe. 

85. Prawa Hooke’a przy rozciąganiu oraz skręcaniu.
86. Środek masy układu.

87. Równania statyki płynów.

88. Swobodne drgania harmoniczne.

89. Moment bezwładności bryły i omów rolę tej wielkości w ruchu obrotowym bryły.

90. Twierdzenie Steinera.
91. Podział sieci komputerowych ze względu na zasięg przeznaczenie.
92. Najważniejsze typy danych oraz instrukcje strukturalne języka programowania wysokiego poziomu.
93. Przykłady oprogramowania CAD/CAM/CAE.

94. Technika pracy w Autodesk Inventor.

95. Metody numeryczne rozwiązywania układów równań liniowych.
96. Administrowanie systemem Windows i Linux.
97. Różnica pomiędzy modelem bryłowym i powierzchniowym.

98. Zastawania metod drukowania 3D.
99. Metody drukowania 3D. 
100. Materiały stosowane w metodach drukowania 3D.

