picczec jednostki organizacyinej Filia w SANDOMIERZU

HARMONOGRAM REALIZACJI PROGRAMU STUDIOW STACJONARNYCH PIERWSZEGO STOPNIA

Kierunek: Mechatronika, profil praktyczny; cykle ksztatcenia; od roku akademickiego: 2022/2023

Rodzaj zaje¢:

rupa Il (C - éwiczenia, K - konwersatorium, L - laboratorium, P - praktyki, S - seminarium, W - warsztat:

rupa lll (PW -projekt wiasny, E - e-learnin,

Rozkfad godzin

forma zal. po 1rok 1l rok 111 rok IV rok Catkowity
Lp. Przedmiot kod semestrze 1 semestr 2 semestr 3 semestr 4 semestr 5 semestr 6 semestr 7 semestr T:::" ":r:':: Razem ECTS
E z0 z I n n | ECTS | | n | ECTS | 1| n n | ECTS| | n I | ECTS | | n ECTS | | n I | ECTS I n n ECTS ) studenta
1 |Jezyk obcy 0714.8.ME1.A01.J0 4 |1234 30 2 30 2 30 2 30 3 120 225 9
2 | Techniki informacyjno-komunikacyjne*** 0714.8.ME1.A02.TIK 2 20 10 1 30 30
3 Ochmm? wiasnosci przemystowej i prawa 0714.8.MELA03.0WPiPA 5 15 1 15 25 1
autorskiego

T Przedsiebiorczos¢ 0714.8.ME1.A04.P 1 30 2 30 50 2
5 |Etyka 0714.8.ME1.A05.E 3 15 1 15 25 1
6 |Zarzqdzanie i organizacja produkcji 0714.8.ME1.A06.ZOP 2 30 2 30 50 2
7 |Historia nauki i techniki 0714.8.ME1.A07.HNT 2 30 2 30 50 2
g+ ZZ:;:IZ,;W zakresie wsparcia studentow w procesie 0714.8. MELAO8.PW 1 30 2 30 50 2
razem 0 90 0 6 0 110 |10 | 7 0 45 0 3 0 30 0 3 15 0 0 1 0 0 0 0 0 0 0 0 300 505 20
9 |Matematyka*** 0714.8 MEL.B/COLM 2 |12 30 | 30 5 (20| 30 |10 5 120 250 10
10 |Fizyka*** 0714.8.MEL.B/CO2.F 1)1 20 |15/15| 10 | 5 60 125 5
11 |Mechanika techniczna 0714.8.ME1.B/CO3.MT 1 1 30 | 15/15 4 60 100 4
12 |Grafika inzynierska 0714.8.ME1.B/C04.GI 1 1 30 30/ 4 60 100 4
13 |Podstawy informatyki 0714.8.ME1.B/CO05.PI 1 15 15/ 2 30 50 2
14 |Elektrotechnika 0714.8.ME1.B/C06.ET 1 1 30 | 15/15 4 60 100 4
15 |Wprowadzenie do mechatroniki 0714.8.ME1.B/CO7.WDM 2 2 30 | 15/15 5 60 125 5
16 |Wytrzymatos¢ materiatéw 0714.8.ME1.B/C08.WM 2 2 30 | 15/15 5 60 125 5
17 |Konstrukcja maszyn 0714.8.ME1.B/C09.KM 2 2 30 30/ 5 60 125 5
18 |Automatyka 0714.8.ME1.B/C10.AUT 3|23 10 20/ 3 10 | 20/ 2 60 125 5
19 |Nauka o materiatach 0714.8.ME1.B/C11.NOM 3 3 30 | 30/15 4 75 100 4
20 |Elektronika 0714.8.ME1.B/C12.EL 3 3 20 | 15/15 3 50 75 3
21 |Sieci komputerowe 0714.8.ME1.B/C13.SK 3 15 | /30 2 45 50 2
22 |Metrologia techniczna i systemy pomiarowe 0714.8.ME1.B/C14.MTSP 3 15 | 15/15 2 45 50 2
23 |Programowanie komputeréw*** 0714.8.ME1.B/C15.PK 4 20 |30/15 | 10 4 75 100 4
24 |Mikromechanika 0714.8.ME1.B/C16.MM 4 15 | 30/ 3 45 75 3
25 | Technika automatyki 0714.8.ME1.B/C17.TA 4 4 15 | 15/15 3 45 75 3
26 |Robotyka 0714.8.ME1.B/C18.ROB 5 15 | 15/15 3 45 75 3
27 |Modelowanie brytowe 0714.8.ME1.B/C19.MB 5 15 20/ 2 35 50 2
28 |Energoelektronika 0714.8.ME1.B/C20.EnEL 5 5 15 | 20/ 2 35 50 2
29 |InZynieria wytwarzania 0714.8.ME1.B/C21.IW 6 6 20 |30/15 3 65 75 3
15 |Konstrukcje inteligentne 0714.8.ME1.B/C22.KI 6 15 20/ 2 35 50 2
31 |Elementy pomiarowe automatyki 0714.8.ME1.B/C23.EpA 6 15 20/ 2 35 50 2
32 |Projekt 0714.8.ME1.E01.P 6 6 5 35 2 40 50 2
33 |Mechatronika i diagnostyka pojazdéw 0714.8.ME1.B/C24.MiDP 7 10 15/15 2 40 50 2
34 |Optymalizacja konstrukcji 0714.8.ME1.B/C25.0K 7 7 10 30/ 2 40 50 2
35 |z metody proj 0714.8.ME1.B/C26.ZMP 7 10 30/ 2 40 50 2
36 |Seminarium dyplomowe 0714.8.ME1.E02.SD 7 45 3 45 75 3
37 |Praca dyplomowa 0714.8.ME1.E03.PD 7 3 0 75 3
razem 155| 30 10 | 24 |120 30 10 | 23 920 0 0 13 | 50 0 10 | 10 | 45 0 0 7 55 0 35 9 30 45 0 12 1465 2450 98
38 |Reologia ptynéw przemystowych 0714.8.ME1.DO1.RPP 3 3 30 | 45/15 6 90 150 6
39 |Mechanizmy maszyn i robotow 0714.8.ME1.D02.MMR 4 4 30 | 45/15 6 90 150 6
40 |Automatyzacja procesow produkcyjnych 0714.8.ME1.D03.APP a4 20 | 30/ 3 50 75 3
41 | Proj ie uktado pedowych 0714.8.ME1.D04.PUN 4 20 30/ 3 50 75 3
42 |Drukarki 3D 0714.8.ME1.D05.3D 5 5 30 | 45/15 6 90 150 6
43 |Bazy danych i systemy eksperckie*** 0714.8.ME1.D06.BDSE 5 5 20 | 60/ | 10 6 90 150 6
44 | Metody sztucznej inteligencji 0714.8.ME1.D07.MSI 6 6 15 | 45/ 4 60 100 4
45 | Symulacje komputerowe w mechatronice 0714.8.ME1.D08.SKM 6 6 15 | 30/15 4 60 100 4




46 |Systemy decyzyjne w mechatronice 0714.8.ME1.D09.SDM 6 6 15 | 45/ 4 60 100 4
47 Prf)gramowanh’a mikrokontroleréw i 0714.8.MEL.D10.PMiM 7 7 30 60/ 6 920 150 6
mikroprocesorow
48 |Sterowanie napeddw elektrycznych 0714.8.ME1.D11.SNE 7 7 30 45/15 6 90 150 6
49 | Aktuatoryka pneumotroniczna 0714.8.ME1.D12.AP 7 7 30 45/15 6 90 150 6
razem 0 0 0 [} 0 [} [} 120 0 6 |[120 0 10 | 12 | 95 0 10 12 | 100 0 35 12 920 920 0 18 910 1500 60
50 | Materiaty o zmiennych wtasciwosciach 0714.8.ME1.D13.MZW 3 3 30 | 45/15 6 90 150 6
51 |Systemy CAD/CAM 0714.8.ME1.D14.SC 4 4 30 | 45/15 6 90 150 6
52 | Programowanie obrabiarek CNC 0714.8.ME1.D15.CNC 4 4 20 | 15/15 3 50 75 3
53 | Automatyzacja proceséw produkcyjnych 0714.8.ME1.D16.APP 4 20 | 30/ 3 50 75 3
54 |Eksploatacja maszyn 0714.8.ME1.D17.EM 5 5 30 | 45/15 6 920 150 6
55 f:jfr’;ﬁii”:::"’ przetwarzania danych 0714.8.MEL.D18.8PDC 5| s 20 | 60/ (10 | 6 & oy ©
56 |Algorytmy i metody numeryczne 0714.8.ME1.D19.AMN 6 6 15 | 45/ 4 60 100 4
57 |Komputerowe wspomaganie w mechatronice 0714.8.ME1.D20.KWM 6 6 15 | 30/15 4 60 100 4
58 |Systemy diagnostyczne 0714.8.ME1.D21.SD 6 6 15 | 45/ 4 60 100 a4
59 |Transmisja danych cyfrowych 0714.8.ME1.D22.TDC 7 7 30 60/ 6 920 150 6
60 | Programowanie mikroprocesoréw 0714.8.ME1.D23.PM 7|7 30 | 45/15 6 90 150 6
61 |Aktuatoryka hydrotroniczna 0714.8.ME1.D24.AH 7 7 30 45/15 6 90 150 6
razem 0 0 0 0 0 0 0 |30 0 6 | 70 0 0 | 12 | 50 0 10 | 12 | 45 0 0 12 90 0 0 18 910 1500 60
62 | Metody programowania sterownikéw logicznych 0714.8.ME1.D25.MpSL 3 3 30 | 60/ 6 90 150 6
63 | Uktady napedowe 0714.8.ME1.D26.UN 4 4 30 | 45/15 6 90 150 6
64 | Systemy wizualizacij procesow 0714.8.ME1.D27.SWP 4 20 | 30/ 3 50 75 3
65 |A ja proceséw pr: fowych 0714.8.ME1.D28.APPr 4 20 30/ 3 50 75 3
66 | Programowanie obrabiarek CNC 0714.8.ME1.D29.CNC 5 5 30 | 60/ 6 90 150 6
67 |Bazy danych i systemy eksperckie*** 0714.8.ME1.D30.BDSE 5 5 20 | 60/ | 10 6 90 150 6
68 |Symulacje uktadéw automatyki 0714.8.ME1.D31.SPP 6 6 15 | a5/ 4 60 100 4
69 |Prog ie robotow przemystowych 0714.8.ME1.D32.PRP 6| 6 15 | 30/15 4 60 100 4
70 |Rapid prototyping 3D 0714.8.ME1.D33.RP3D 6 6 15 | a5/ 4 60 100 4
71 |Metody sztucznej inteligencji 0714.8.ME1.D34.MSI| 7 7 30 60/ 6 920 150 6
72 |Sieci przemystowe 0714.8.ME1.D35.SP 7 7 30 45/15 6 90 150 6
73 |Automatyka budynkowa 0714.8.ME1.D36.KSS 7 7 30 45/15 6 920 150 6
razem 0 0 0 [} 0 [} [} 30 0 6 70 0 (] 12 | 50 0 10 12 | 45 0 0 12 90 0 0 18 910 1500 60
74 |Praktyka zawodowa 0714.8.ME1.D37.PZ 6 |3,456 240 8 150 5 300 10 270 9 960 960 32
razem
RAZEM 30 30 30 30 30 30 30 5415 210
1. | k ja zajecia z wych fi: w wymiarze 60 godzin. 2. | kol BHP w wymiarze 4 godzin na | semestrze. 3. bowia: k W Wy 2 godzin na | semestrze.
75 |Wychowanie Fizyczne 0714.8.ME1.A13.WF 1,2 30 30 60 [] 0
76 |BHP 0714.8.ME1.A14.BHP 1 4 4 0 0
77 |Szkolenie biblioteczne 0714.8.ME1.A15.PB 1 2 2 [] 0
78 |Pierwsza pomoc przedmedyczna 0714.8.ME1.A16.PP 1 a4 a4 (1] (1]
razem 70 o o
Sumaryczna liczba godzin: -
Plan studiéw stacjonarnych przewidziany do realizacji od roku akademickiego 2022/2023
6w bedacych ob J] i obowia; ie jezyka obcego w ilosci 4 pkt. ECTS na pierwszym roku studiéw
*dotyczy kierunkéw do in w ramach dziedzin innych niz odp: io nauki lub nauki

** do wyboru jest jeden z przedmiotéw wspierajacycl

*** zajecia

: Zasady zdrowego stylu zycia, Psychobiologiczne podstawy mowy ciata
w formie e-learning

Harmonogram zmieniony Uchwata nr 34/2023 Rady Filii w Sandomierzu z dnia 19.12.2023 - poz.78 z zmiana nazwy z "Pierwsza pomoc" na " Pierwsza pomoc

' - zmiana

Harmonogram zmieniony Uchwata nr 7/2024 Rady Filii w Sandomierzu z dnia 26.03.2024 - poz.77 z zmiana zmiana formy C na W - zmiana obowigzuje od r.akadem. 2024/2025

Harmonogram zmieniony Uchwata nr 14/2024 Rady F

Harmonogram zmieniony Uchwata nr 14/2025 Rady Filii w Sandomierzu z dnia 30.09.2025 - wpr

w Sandomierzu z dnia 25.06.2024 - cz.1 poz.8 zmiana

pr

wsparcia (

igto pr

- zmiana

Praktyczna strona administracji) - zmiana obowigzuje od r.akadem. 2024/2025

katalog

pr

w jezyku

lje od r.akadem. 2025/2026

je od r.akadem. 2023/2024




. Liczba
Nazwa przedmiotu Forma Semestr N
godzin
20
Rok |
Cwiczenia 1 5
1. |Mechanika techniczna
Cwiczenia 1 5
2. _|Elektrotechnika
Cwiczenia 2 5
3. Wprowadzenie do mechatroniki
” . Cwiczenia 2 5
4. |Wytrzymato$¢ materiatow
20
Rok I
. . : : Cwiczenia 3 5
1. | Metrologia techniczna i systemy pomiarowe
) Cwiczenia 3 5
2. Metody programowania sterownikéw logicznych
Cwiczenia 4 5
3. Uktady napedowe
Cwiczenia 4 5
4. |Technika automatyki
20
Rok Il
. : Cwiczenia 5 5
1. |Programowanie obrabiarek CNC
Cwiczenia 5 5
2. Robotyka
. . Cwiczenia 6 5
3. _|Rapid prototyping 3D
. ) . Cwiczenia 6 5
4. |Symulacje uktadéw automatyki
10
Rok IV
PR N Wyktad 7 5
1. Mechatronika i diagnostyka pojazdéw
A " Wykfad 7 5
2. _|Optymalizacja konstrukcii
tacznie 70




